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Bedankt voor de aankoop van een MikroDigger-ondersteuningssysteem voor 
graafmachines.

In deze handleiding worden de functies en de werking van het MikroDigger-systeem 

Het is van groot belang dat u deze handleiding leest om bekend te raken met de 
werking en bediening van het MikroDigger-systeem.

Inhoud van het systeem

geïnstalleerd.

afschot. U hoeft alleen de vereiste sensoren aan uw graafmachine toe te voegen. 

Zie de volgende pagina voor meer informatie over onze systemen.

Het algemene principe van het MikroDigger-systeem

Voorzorgsmaatregelen bij hantering

Veiligheidsinformatie

wanneer de laser is ingeschakeld.
Zie voor meer informatie de documentatie van uw laser.

Inleiding
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Enkel-afschotsysteem

XIS 1

UP DIGITALINCLINATIO N
SENSO R FOR

EXCAVATOR
PITCHBOOM 2STICKBUCKET

.

Baksensor
XIS 2

Boom sensor XIS 1

Dubbel-afschotsysteem

Dwarshelling-systeem

XIS 1

UP DIGITALINCLINATIO N
SENSO R FOR

EXCAVATOR
PITCHBOOM 2STICKBUCKET

.

M
I
K
R
O
F
Y
N

RS 10

-

Baksensor
XIS 2

Boom sensor XIS 1

XIS 1

UP DIGITALINCLINATIO N
SENSO R FOR

EXCAVATOR
PITCHBOOM 2STICKBUCKET

.

M
I
K
R
O
F
Y
N

RS 10-

Baksensor
XIS 2

Boom sensor XIS 1

Richtingssensor
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Let op: op graafmachines met 2 kraanarmen, is op 
             elke kraanarm een sensor gemonteerd.

Let op: de RS 10 sensor is niet alleen een richtingssensor maar   
ook een rol- en stampsensor.

Let op: de Dwarshellingsensor is aangesloten via de CAN-cross
             interface CX1.

De 3 MikroDigger-systemen

Kantelen

Richtingssensor
RS 10



3.00OFFSET

-5.00

Y-SLOPE

1.0%

6.8%

X-SLOPE

4.0%R=0.04

5

Vergroot de graafdiepte.

Verkleint de graafdiepte.

Vergroot de helling van de afgraving in de X-richting.

Verkleint de helling van de afgraving in de X-richting.

Vergroot de helling van de afgraving in de Y-richting.

Verkleint de helling van de afgraving in de Y-richting.

Richting van X

Dwarshellingdisplay
Actief wanneer Dwarssensor 
is aangesloten

Y-helling

On-Grade positie 
instellen.
2 sec. indrukken 
om alarmdiepte in te 
stellen op NUL.

Selectie De positie laden 
en opslaan.

QuickNav TM
Knop voor navige-
ren door de XC 2
menu’s.

X-helling

Bakpositie-
display

De gewenste
alarmdiepte.

De geselecteerde 

Voeding 
AAN UIT

Resterende diepte tot 

hoekindicator
Geeft aan of de positie van de 

HOOG, ON-GRADE of LAAG is.

SCHOP 1 

Bedieningspaneel

Q
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1. Controleer of de Bak is geselecteerd als referentie in de menuoptie referentiemethode.

3. Druk op de         knop om de positie op te slaan.
    De rode display knippert om aan te geven dat de positie is opgeslagen.

5. Druk op de         knop om de positie te laden.

Voorbeeld: Als u een diepte van 5,0 m wilt invoeren, drukt u op de              knop
                   totdat de display de waarde -5.00 weergeeft.

De display rechts geeft het volgende weer:

     2. De gewenste diepte is ingesteld op -5.00

     5.         De afstand is verticaal gemeten.

                 machine is verplaatst na het indrukken van de 0.00 knop.

De gewenste diepte instellen
1. Druk op de             of               knop totdat de display de gewenste waarde
    weergeeft.

1. Druk op de             of               knop totdat de display de gewenste helling weergeeft.

Voorbeeld: Als u een helling van 2% wilt, 
waar de afgraving minder diep wordt

drukt u op de rechter            knop totdat de 
display de waarde 2,0% weergeeft.

Graven met helling in X-richting

De graafmachine verplaatsen

Positieve helling

Enkele hellingmodus zonder laser

OFFSET

-5.00

LANGS HELLING

0.0%R=   0.08–

BAK 3



Basisbedieningsinstructies
1.
    de menuoptie referentiemethode.

2. Controleer of de rotatielaser is geactiveerd.

3. Beweeg de lasersensor, zodat deze de laserstraal kan waarnemen.    

    Wanneer de sensor de straal waarneemt, wordt de melding 
NEW  REF. @. (NIEUW  REF. @.) 0.00 
PUSH THE L/S BUTTON (DRUK OP DE L/S   

           KNOP)
weergegeven op de onderste display, en de melding           

LASEr (LASEr) 
wordt weergegeven op de bovenste rode display.
Wanneer de sensor de straal nadert, knipperen de diodes op de
kleine display langzaam in de richting waarheen
de sensor wordt verplaatst om de laserstraal waar te nemen.
Wanneer de diodes snel knipperen kan de sensor de straal
waarnemen.

4. Druk op de         knop om het referentiepunt in te stellen.
    Wanneer op de bovenste display de melding LASEr (LASEr)    
    knippert, is het referentiepunt geaccepteerd. 
    De waarden van de huidige diepte en de alarmdiepte zijn   
    afhankelijk van de huidige positie van de lepelsteel en de bak.

De gewenste diepte instellen

1. Druk op de             of               knop totdat de display de gewenste waarde
    weergeeft.
    Let op: het referentiepunt is de laserstraal.

Voorbeeld: Als u een diepte van 5,0 m onder de laserstraal wilt invoeren, drukt u op        
      de               knop totdat de display de waarde -5.00 weergeeft.

Enkele hellingmodus met laser

.

.

3.00 m

2.00 m
OFFSET

-5.00

LANGS HELLING

0.0%R=   0.08–

BAK 3



Graven met helling in X-richting

1. Druk op de              of               knop totdat
    de display de gewenste helling weergeeft.

Belangrijk: De helling die u op de display invoert, 

rotatielaser.

Voorbeeld: Als u een helling van 2% wilt, 
waar de afgraving minder diep wordt 

drukt u op de            knop totdat de display
de waarde 2,0% weergeeft.

De graafmachine verplaatsen

2. Verplaats de graafmachine naar de gewenste lokatie. 

3. Verplaats de lasersensor, zodat deze de laserstraal kan waarnemen.    
Wanneer de sensor de straal waarneemt, wordt de melding   

NEW  REF. @. (NIEUW  REF. @.) 0.00           
PUSH THE L/S BUTTON (DRUK OP DE L/S KNOP)

    weergegeven op de onderste display, en de melding  
LASEr (LASEr) 

    op de bovenste rode display.     
    Wanneer de sensor de straal nadert, knipperen de diodes op de    
    kleine display langzaam in de richting waarin de sensor moet worden
verplaatst om de laserstraal waar te nemen.
    Wanneer de diodes snel knipperen kan de sensor de straal
    waarnemen.

4. Druk op de         knop om het referentiepunt in te stellen.
    Wanneer op de bovenste display de melding LASEr (LASEr) knippert,
    is het referentiepunt geaccepteerd. 
    De waarden van de huidige diepte en de alarmdiepte zijn afhankelijk van
    de huidige positie van de lepelsteel en de bak.

Enkele hellingmodus met laser

.

OFFSET
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BAK 5



1.  Schakel de display in.

2.  Druk op de Menuknop        .
      (U opent nu het Gebruikersmenu)

3.  Druk op de rechterkant van de Menuknop           om de 
     optie DUAL SLOPE (DUBBELE HELLING)  te selecteren.

     DUAL SLOPE (DUBBELE HELLING) AAN of UIT te zetten. 

Bijstellen van Y-helling    
     Druk op de             of               knop totdat de display de gewenste waarde   
     weergeeft.

De richting van X instellen

      Druk op de Richting van X knop           .
Let op:

                   wordt ingesteld.

Bijstellen van X-helling
     Druk op de             of               knop totdat de display de gewenste waarde
     weergeeft.

     knop totdat de display de gewenste waarde weergeeft.

De display rechts geeft het volgende weer:

2. De gewenste diepte is ingesteld op -5.00
3. De X-helling is 4,0%
4. De Y-helling is 1,0%

Dubbele hellingmodus 

OFFSET

-5.00

Y-HELLING

1.0%

6.8%

X-HELLING

4.0%R=0.04

BAK 1
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Voorbeeld:

3,0 % in de X-richting en 2,0 % in de Y-richting.

1. Schakel de display in.

2. Druk op de Menuknop.
   (U opent nu het Gebruikersmenu)

3. Selecteer DUAL SLOPE (DUBBELE HELLING) door op de 
    rechterkant van de Menuknop te drukken.

4. Selecteer ON (AAN)

5. Verlaat het Menu door op de Menuknop te drukken.

    Let op: Positieve helling als de afgraving verder van de machine vandaan en
    naar rechts toe dieper wordt.

    Druk op de              knop. 

    Let op: Positieve helling als de afgraving verder van de machine vandaan en

     knop totdat de display de gewenste waarde weergeeft. 

10. Verplaats de lasersensor, zodat deze de laserstraal kan waarnemen.     
      Wanneer de display het volgende weergeeft:        

  NEW REF.@.0.00 (NIEUW REF.@.0.00)       
  PUSH L/S BUTTON (DRUK OP DE L/S KNOP)   

11.  De MikroDigger onthoudt de X-richting, waardoor u niet de instelling voor de 

       verschilt van de huidige instelling.

Dubbele hellingmodus 
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1. Schakel de regelkast in.

    drukken.

    openen.

     weergeeft. 

    weergeeft.

    om de gewenste sensitiviteit te selecteren voor de 
    Dwarshelling sensor. Daarmee geeft u aan hoe snel u wilt 

    0,5% komt overeen met een nauwkeurigheid van ongeveer 

    Let op: 

    om te selecteren met welke Dwarshelling u wilt werken. 
Let op: U hoeft alleen punt 10 en 11 uit te voeren als u de 

Dwarshellingondersteu-
ning

Dwarshelling

CROSS

CROSS

1.5%

0.5%

   2.5%
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SETUP XC-2

EENHEID HOOGTE

             gemeten in te stellen. U kunt kiezen uit meter, inches of feet.

EENHEID HOEK

gemeten in te stellen. U kunt kiezen tussen honderdsten, duizendsten, gon 

BEEP LUIDSTERKTE

moet piepen. U kunt kiezen tussen uit, laag, normaal en hard.

INTENSITEIT

display. U kunt kiezen uit waarden tussen 0 en 15.

ALARM HOOGTE

mogen komen. De waarde is de afstand vanaf het laagste scharnierpunt. 

alarmhoogte en te drukken op de 0.00 knop        .

XC2PLUS-MODUS

U kunt kiezen tussen MikroDigger or MikroDriller. 
In MikroDriller modus, ziet het scherm er uit als een roos,
Waarin de lepelsteel als punt wordt getoond. 

Voor het openen van het Gebruikersmenu: Druk op de MENU knop. 

Selecteer een menuoptie door op de linker- of rechterkant van de knop 
te drukken.

te drukken. 

Het Gebruikersmenu bevat de volgende menuopties:

Gebruikersmenu
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SETUP HOOGTE

GROENE BAND

GROENE BAND

BEREIK GEEL

YELLOW BEEP

REF. HOOGTE

de 0.00 knop         wordt ingedrukt.

HOOGTE RICHTING

U kunt kiezen tussen NORMAAL en VERTICAAL.

NULLINGS METHODE

             U kunt kiezen tussen STANDAARD, en LASER DETECTOR.

STANDAARD

Voor LASER DETECTOR

Gebruikersmenu
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SETUP BAK

BAK KALIBREREN

Volg hiervoor de onderstaande instructies:

1. Sluit de sensor aan op de hoofddisplay en schakel de hoofddisplay in.

    U selecteert een bak door eenmaal op de BAK knop te drukken, en u druk 
    vervolgens op het bovenste of onderste deel van de MENU knop.

    Wanneer de display de bak weergeeft die u wilt kalibreren, drukt u eenmaal 
    op de BAK knop. 

    U opent nu het Gebruikersmenu. 

4. Selecteer de menuoptie BAK KALIBREREN.
    U selecteert een menuoptie door op de linker- of rechterkant van de 

BAK KALIBREREN te openen. 

BUCKET
LEN
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BUCKET ANGLE (BAKHOEK) weergeeft.

    recht en verticaal is.
    Om ervoor te zorgen dat de lijn recht en verticaal is, raden we 
    aan dat u een luchtbelwaterpas gebruikt.
    Bij rustig weer, kunt u ook een loodlijn trekken naar het 
    scharnierpunt en deze recht omlaag laten hangen.
    Verplaats de bak totdat de voorrand de lijn raakt.     

BUCKET FLAT ANGLE (GESTREKTE HOEK BAK) weergeeft.

      Tijdens dit deel van de kalibratie kunt u instellen hoe de bewegingen van de bak
      op de hoofddisplay worden weergegeven. De positie waarin u de bak plaatst,
      correspondeert met de middelste van de zeven diodes op de hoofddisplay.

De baksensor is nu gekalibreerd.

14. BUCKET WIDTH (BAKBREEDTE)

15. CROSS SLOPE (DWARSHELLING)

 DB BUCKET LEN L4 (LS BAK LEN L4)

      gemonteerd op de lepelsteel.

Gebruikersmenu

BUCKET
ANGLE

BUCKET
FLAT ANGLE



 BAK NAAM

      verplaatst u de de cursor.

      verandert u de letter.

BAK PUNT

BAK INDIC.AAN

BAK GROENE BAND

TILT GROENE BAND

DUBBEL HELLEND

Gebruikersmenu



METEN
Met deze menuoptie kunt u de MikroDigger XC 2 de helling hoogte, en lengte laten 

selecteren.
Volg de onderstaande procedure om de XC 2 de helling, hoogte en lengte te laten 

2.   Druk op de 0.00 knop om het eerste referentiepunt op te slaan.

Deze menuoptie heeft geen time-out.

Gebruikersmenu



van een klus die al is uitgevoerd of het vooraf vaststellen van verschillende afstanden 

een klus, kunt u de klus in één keer afgraven.

Een klus kopiëren/opslaan die al is uitgevoerd
1. Zet de regelkast aan.

    onderste deel van de Menuknop te drukken.

10. Druk op de             knop om dit punt als het tweede punt op te slaan.
      De helling en de afstand tussen de punten worden op de display weergegeven.
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12. Druk op de             knop om dit punt als het derde punt op te slaan.
      De helling en de afstand tussen de punten worden op de display weergegeven. 

14. Druk op de             knop om dit punt als het vierde punt op te slaan.
      De helling en de afstand tussen de punten worden op de display weergegeven.
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X +
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Q
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1. Schakel de regelkast in.

    of onderste deel van de Menuknop te drukken.

    geactiveerd.

    aan te geven.

10. Druk op het onderste deel van de menu knop om naar het volgende deel van het   

11. Druk op de            of              knop om de lengte van het volgende deel 
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12. Druk op de              of              knop om de helling van het volgende 

      De lengte en de helling tussen de punten worden op de display weergegeven.

     knop, en vervolgens op de              knop.

Set
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Gebruikersmenu

KABELDETECTIE

Scandig.

3D/GPS-MODUS
Deze menuoptie activeert of deactiveert de 3D modus. In de 3D modus 

3D modus is gekozen wordt het 3D pictogram op het display weergegeven.

OFFSET

-5.00

Y-HELLING

1.0%

6.8%

X-HELLING

4.0%R=0.04

BAK 1
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verschillende instellingen kan overschakelen.

Een Snelinstelling maken

1. Schakel de regelkast in.

2. Voer de Snelinstelling in door op de Snelinstellingknop te drukken.

3. Selecteer het Snelinstellingsnummer dat u wilt aanmaken door 

    naar de werkmodus. 

    te selecteren.
    U keert terug naar de werkmodus.

    Helling, Bak etc. De waarden worden opgeslagen als een Snelinstelling 

Tussen Snelinstellingen overschakelen

1. Voer de Snelinstelling in door op de Snelinstellingknop te drukken.     

voeren.

D
Snelinstelling verlaat en terugkeert naar de werkmodus door te drukken op:

Snelinstellingen

Set QUICK  SETTING 
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